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Themenbeschreibung

Der rasende Stillstand ist ein Entschleunigungsort im Geiste eines Seminarhotels

im dinarischen Gebirge in Kroatien. Der Entwurf ist liber eine Schlucht gezogen

und soll durch die Sichtbeziige das Geflihl von Schweben unterstreichen. Das Ziel
ist es aus einer utopischen Idee durch technische Entwicklung die Realisierbarkeit
nachzuweisen. Die Architektur steht in der Dynamik zwischen der Niichternheit der
Funktion und des Spiels der Lichtverhaltnisse und der Blickachsen.

Das Prinzip "Erfahren bevor Forschen" ist hier durch die Programmierung einer App

fir das Nexus 7 umgesetzt. Das Gebaude kann frei erkundet werden, Informationen
selbststandig aufgerufen und Kommentare zu allen Bauteilen unmittelbar eingegeben
werden. Die Zusammenfassungen kdnnen im Anschluss in Listenform ausgelesen werden.
Das Ziel ist die Befreiung des Planers von dem Labyrinth der Werkzeuge um den Blick

fur das Wesentliche zu scharfen.Denn was simuliert werden kann in der virtuellen Welt,
kann auch ohne die Formen der Sprache unabhangig von Zeit, Raum und Ort verstandlich
gemacht werden. Das neue Building Information Modeling.

1.Teil:

Entwicklung, Ausarbeitung und Umsetzung des Konzeptes, des architektonischen
Entwurfes und der statischen und konstruktiven Realisierbarkeit eines Entschleunigungs-
ortes "der rasende Stillstand" in Gornje Dubrave in Kroatien

2.Teil:

Entwicklung einer Applikation auf dem Android Nexus 7 auf Basis des ausgearbeiteten
Entwurfes "der rasenden Stillstand". Unter dem Arbeitstitel "Neues BIM" hat die App
das Ziel die Visualisierung, die Wahrnehmung und Vereinfachung der Bearbeitungs-
werkzeuge zum BIM aufzuzeigen.



Motivation

Warum dieser Ort? Das Thema fur die Diplomarbeit sollte personlich motiviert sein.
Gornje Dubrave ist ein besonderer Ort flr mich, da es das Land meiner Groleltern ist.
Kindkeitserinnerungen und Traume verbinde ich mit diesem Ort.

Die Herausforderung war, die nuchterne Funktionalitat und Technik mit den Bildern aus
meinen Ideen und Traumen Ubereinanderzulegen und daraus das Konzept auszuarbeiten.

Die Diplomarbeit besteht aus vielen Blickwinkeln und erzeugt eine Dialektik:
Vergangenheit und Zukunft. Alt und neu. Zeitgeist der Architektur und

der digitalen Werkzeuge. Geschwindigkeit und Entschleunigung.

Mensch und Maschine. Utopie und Dystopie. Koma und Schwerelosigkeit.

Die Taktung der digitalen Welt produziert Geschwindigkeit in dem Blitzlichtgewitter
der Bilderflut. Dieser Ort soll Menschen zur Entschleunigung bringen.
Geradlinigkeit als industrielle Schneise durch die Natur.

In der Realitat eines Planungsburos spielen Kosten und die Winsche des Bauherren
oft eine ausschlaggebende Rolle in den Entscheidungen Uber die Architektur.

Dieses Projekt versucht diese Problemstellung zu 16sen, indem durch die Entwicklung
neuer digitaler Werkzeuge fur die Planung, das Verstandnis von Informationen eines
Bauwerks jedem zuganglich gemacht werden.
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Am 1. Juli 2013 wird Kroatien, nach langjahrigen Verhandlungen, als das 28.Mitglied

der EU beitreten. Dieses Ereignis wird viel Veranderung und Fortschritt in den Balkan
bringen. Kulturell wird das zum einen eine gewisse Angleichung zur Folge haben, zum
anderen steht die EU fur die Wahrung der eigenen Identitat und lokaler Brauche und Sitten.

Von der raumlichen Distanz liegt Kroatien an der nahesten Stelle nur 20 Kilometer
durch einen kleinen Landstreifen Sloweniens getrennt. Andererseits liegt die sudlichste
kroatische Halbinsel Previaka 69 Kilometer von Albanien entfernt.

Das Gebiet Kroatiens umfasst ca. 87.700 Quadratkilometer, davon entfallen 56.542
auf Land- und 31.067 auf Seeterritorium. Aufgrund der territorialen Lage von Bosnien
und Herzegowina wird das Staatsgebiet Kroatiens auf einen kontinentalen Nordteil
und einen langen Kistenstreifen eingeengt, die nur im Nordwesten miteinander
verbunden sind.

Zu Kroatien gehdren insgesamt 1246 Inseln, von denen 47 dauerhaft bewohnt sind.
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Wie gestaltet sich die dinarische Gebirgsregion?
Kindheitserinnerung sind gepragt von Mandarinenplantagen an der Mundung der Neretva.

Die dinarische Gebirgsregion (auch Mittleres Kroatien oder Kroatisches Huigelland genannt)
wird von Mittel- und einzelnen Hochgebirgen gepragt, die die Wasserscheide zwischen
Donau und Adria bilden, wobei einzelne Taler auch vollstandig abflusslos sind. Hier herrscht
Gebirgsklima. Zu dieser Landschaftszone gehoéren das Gebirgsland des Gorski kotar
zwischen Rijeka und Karlovac, die Hochtaler Lika und Krbava zwischen dem entlang der
Kuste verlaufenden Gebirgszug des Velebit und dem Grenzgebiet zu Westbosnien sowie
ein Teil des Hinterlandes Dalmatiens (Dalmatinska Zagora, Biokovo-Gebirge).
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Distanzen

- Zagreb - 91 km - 1 Std 12 min

- Ogulin Route 3175 - 11,6 km - 19 min

- Tounj Route 23 - 11,4 km - 26 min

- Rijeka A6/EG5 - 103 km - 1 std 32 min

- Karlovac D23 - 79,7 km - 41 min

- Plitvicka Jezera D42 - 42,2 km - 1 std 10 min

Kroatien besitzt acht Nationalparks und elf geschuitzte Naturparks.

Insgesamt gibt es 450 Gebiete, davon 79 Sonderreservate die unter
Naturschutz stehen. Insgesamt sind 5846 Quadratkilometer bzw. zehn Prozent
der Festlandsflache Kroatiens geschuitzt, wenn die geschitzten Gewasser
hinzugezahlt werden, ergeben sich 6129 Quadratkilometer.

Besonders bekannt ist der Nationalpark die Plitvicer Seen, auf kroatisch
Plitvicka jezera genannt (Wasserfalle), welcher seit 1979 UNESCO-Welt-
naturerbe ist und u. a. Schauplatz der Winnetou-Filme war.
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Gornje Dubrave, Gespanschaft Karlovac’gupamja. Kroatien @

|

Interessant zu wissen ist, dass die deutsche Bezeichnung dieses kroatischen Ortes fir
Gorjne Dubrave in den Zeiten der dsterreichischen-ungarischen Monarchie
den Namen Oberer Paliberg war.

In der Vergangenkeit verlief unweit von Gornje Dubrave eine Salzstral3e die durch
Tounj ging und Zentralkroatien mit der Kuste verband.
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,Die Klnste brauchen Zeugen, sagte Marmontel.“ Paul Virilio

"Philosophisch aber knupfte Mies van der Rohe im Hinblick auf den freien
Grundriss an seine frGheren Auseinandersetzungen mit den Werken von
Romano Guardini an, insbesondere an den Gedanken des grol3en, reinen
leeren Raumes als Ort der Vereinigung von Mensch und Natur zu einer
hoheren Einheit......Vielleicht aber hat er nur entschieden, dass Architektur
nicht alle Probleme zu I6sen brauche, die mit ihrem Alltagsgebrauch einher-
kommen, besonders dann nicht, wenn sie einem anderen Verstandnis
architektonischer Funktion dient: ein Abbild der hochsten Idee des Raumes
von aulerst sinnlicher Prasenz zu sein." Claire Zimmerman

Ivo Andri¢ war ein jugoslawischer Schriftsteller, Diplomat, Politiker
und Literaturnobelpreistrager. Im Jahre 1945 wurde sein Roman
Die Brucke Uber die Drina veroffentlicht, worin das Abend- und

- L das Morgenland, den Ort seiner Herkunft mit den Orten seines

' Lebens verbinden.

"Meine Arbeit wurde bestimmt: zum einen durch die wissenschaftliche
Entwicklung, die der Technik zugrunde liegt, andererseits durch die
Information, die durch die Untersuchung der Materialien und ihrer
Verarbeitung gewonnen sind, daruber hinaus durch die Beobachtung
ihrer Anwender, derer durch die Suche nach Inspiratioin und nach
richtigen Entscheidungen aus der Anwendung der Technik heraus."
Jean Prouve

Die funf Punkte zu einer neuen Architektur von Le Corbusier:
Freie Fassade, freier Grundriss, Langfenster, freie Stitzen
und die Nutzung der 5.Fassade

Inspirationen
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Der rasende Stillstand als Momentaufnahme des heutigen Zeitgeistes des Menschen, der
Epoche und des Technologiezeitalters.

Rasende Beschleunigung

Die Geschwindigeit der Entwicklungen und konstanten Veranderungen in der digitalisierten Welt
ahneln in der Wahrnehmung des Einzelnen einem Moment der Schwerelosigkeit.

Schwebender Stillstand.
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Der Zeitgeist des modernen Lebens ist Beschleunigung. Die Omniprasenz

von Informationen, die konstante Erreichbarkeit die wachsenden virtuellen
Vernetzungen der Menschen stellt den Lebensmittelpunkt des Einzelnen in
Frage und macht diesen fast unbestimmbar.Wenn Uber eine Videokonferenz

mit San Francisco,Hamburg und Wien komuniziert wird, an welchem Ort befindet
sich in diesem Moment der Geist des Menschen?

Der physische Wechsel von Orten nimmt hat auch eine erhéhte Frequenz. Die
Geschwindigkeit des Alltagsnimmt virtuell und physisch zu, bis zu dem Ausmal}

einer gefuhlten Schwerelosigkeit. Als Antwort auf diesenZustand ist das Projekt
"Der rasende Stilsstand" entwickelt worden, als ist ein Entschleunigungsort im
dinarischen Gebirge in Kroatien. Eine Wohnbrticke Uber einen Krater gelegt,
symbolisiert diesen Moment des Schwebens durch die atemberaubenden Blick-
bezlige. Das Gefuhl des Fliegens. Zurickgezogen durch die Isolation desHohen-
unterschiedes zur Erde. Ein Moment der Reflexion im Stillstand.

Des rasenden Stillstands.

HELLO DORVE




Paul Virilio
Rasender Stillstand

Essay

Fischer

=

In seinen Essays Krieg und Kino und Der negative Horizont hat Paul Virilio

zwei Aspekte seines Generalthemas dargestellt: die Verwandlung der Filmkamera

in eine Waffe, die Umformung von Wahrnehmung in einen aggressiven Akt und

den Ablauf und die Gesetze der Menschheitsgeschichte als Beschleunigungsprozel3,
der heute, im Zeitalter gigantischer Informationsnetzwerke, auf seinen Endpunkt zurast.
Der vorliegende Essay beschreibt den drohenden Endzustand dieser gewalttatigen
Beschleunigung in der allesbeherrschenden Telekommunikation. Der Wahn, dank
elektronischer Telekommunikation Uberall und jederzeit dabeizusein, die Verfuhrung
der simultanen Teilhabe an allem, die Erfahrung der geschichtslosen Augenblicklichkeit
im Beobachten: Virilio hat diesen Zustand als mediale Ghettoisierung, als elektronische
Apartheid, als Koma diagnostiziert. Der rasende Stillstand einer Gesellschaft, die Zeit
und Raum hochtechnologisch beherrscht, aber damit an der Ausloschung ihrer selbst arbeitet.
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Skizzen
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Projektgenese

In der dinarischen Gebirgsregion in Kroatien wird eine Brucke
uber einen Krater geschlagen zwischen der EU und Kroatien.

Gebirgsschlucht

Ebenerdig von der Bahnstrecke abgewandt 6ffnet sich der Baukorper
uber die Schlucht um sich im Berg zu versenken und den Pfad nach

oben zu fuhren.

Brickenschlag
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Projektgenese

L.

23 m

L

130 m

)

Ein langgestreckter, rechteckiger Baukorper hoher als breiter
ist die Grundform der Idee. Die Schonheit liegt in der Einfachheit.

Grundkdrper

Die kurzen Seiten sind um 70 Grad verschoben um sich parallel
an die gegenuberliegenden Bahnschienen zu orientieren.
Der stadtebauliche Bezug zu traditionellen Verbindungen.

Bezug
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Projektgenese

Das Tragwerk ist auch um die 70 Grad versetzt und besteht aus
HEM 1000 Doppel - T - Tragern. Die Knotenpunkte sind mit
Profilen ausgesteift und verbunden sowie mit 1 m langen
Eisenscheibenprofilen verstarkt um die Torsions aufzunehmen.

Haupttragwerk

Die Langsfachwerke bestehen ebenfalls aus HEM 1000 Doppel -
T-Tragern und ergeben durch die Anordnung das Raster fur die
Abhangung der Bladekonstruktionen.

Sekundares Tragwerk
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Projektgenese

Die "Blade"-Konstruktionen sind vorgefertigte U-Module, die
am oberen Tragwerk abgehangt werden. Modulare und freie
Anpassung je nach Bedarf und Gebrauch der Nutzung.

Blades

Aus der Anordnung der Blades ergeben sich die aulderen Formen
der Kuben. Ein Kubus entspricht einer Wohneinheit. Die Gruppierung
der Kuben ergibt die Form einer Box.

Boxen aus Kuben
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Projektgenese
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Die Fassade ist nach dem Raster der einzelnen Kuben und
nach der 70 Grad Verschiebung der kurzen Seiten ausgerichtet.
Die Beziehung weicht bewul3t von der Rhythmik des Haupttrag-
werkes ab. Das Raster bezieht sich auf die 5. Fassade und die
erganzenden Versorgungseinheiten.

Fassade

Die Versorgung und die Nebenraume sind in zwei separaten
Baukorpern an den Hauptbaukorper angegliedert und teils
im Hang eingesetzt.

Versorgung
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'SYSTEMBESCHREIBUNG
Statische Berechnung eines 2D-Rahmens

Koordinatensysteme: AR
e
x_ ortsfestes &
ortsfestes, globales Eberien- h
3D-Koordinatensystem Koordinatensystem
=X, y= Stabkoordinatensystem
Xund Y spannen eine ¢ (x=X,y=2) ) ys
horizontale Fldche auf. = P 1 zeigt stets vom Anfangs-
Z zeigt in Richtung ‘alle<Knofen und Sfabt_a sind knoten zum Endknoten.
Erdmittelpunkt. in dieser Ebene definiert 1 zeigt stets in Richtung der
gestrichelten Zone.
Belastungen:
Linienlasten Temperaturlasten Knotenlasten
1l v)
i P |Vz
I
Linientasten vom Linienfasten vom Px/r /j My ((pY)
TypGund S TypW i I\k” in Klammern:
zeigen stets in zeigen stets in L N (VX) A Y 2
y=Z-Richtung n-Richtung positiv bei Erwarmung b -wangs-
Z verformungen
Schnittgréfen:
e L ¥ =%
positive Momente erzeugen Querkrifte positive Normalkrafte
an der gestrichelten Zone Zug erzeugen Zugspannungen
Knotennummern, Lagerangaben, Gelenke und Staborientierungen
0 10 20 30 40 50 60 70 80 80 100 110 120 130
P | | | | | | | | | =4
| S
3 :
. o
g P
o Fo
T T T T T T T T T
10 2n a0 40 50 60 70 a0 90 100 110 120 130
Knotenkoordinaten und Lagerangaben
Knoten H z Cf-% CF-2 Cn-Y Bezeichnung
- " " b A Mg - -
1 0.000 0.000 Fest fest -
2| 13.000 -23.000 : . :
3 26.000 0.000
5 39.000  -23.000 - - -
6 52.000 0.000 - - -
8 65.000 -23.000 - - -
9 78.000 0.000 - -
11 91.000 -23.000 - - -
12 | 104.000 0.000 - - -
14| 117.000 -23.000 - - -
15 | 130.000 0,000 fest fest -
Stabnummern und -dicken
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 lzo 130
& o o o | TILEETY TEETE ! wil s (1 I v ! Fapewl e ! C g
- = T2} Tk [37- -
¥ X il i) ald) il -
S &
S oy
. 2 o
s . T
= ' =
= u -
T T T T T T T = T T T T T
a 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130
B Tinks rechts beids.
Momentengelenke: N | I o o 9
Stabverzeichnis
Die sich als von den Knoten und legen fest, welcher Bereich des Stabes bemessen bzw. nachgewiesen werden soll. Ausmitten
diirfen nicht mit starren Exzentrizitaten verwechselt werden. In der Spalte Dr ist der pi Ausl fur eine D
angegeben. Ein Strich (-) zeigt an, dass flir den Stab kein Druckausfall vorgesehen ist. In der Spalte Bettung ist die Bettungskonstante Cb fiir die elastisch
gebetteten Trager angegeben. Ein Stern (*) zeigt den Ausfall der Bettungsfedern bei Zug an. bu ist die ite des it 2ur it der
Sohlpressungen. Beachte: Angaben zu Zugfeder- und Druckstabaustall sind nur im Falle einer nichtlinearen Berechnung relevant.
Stab Knoten Linge | Gelenke Ausmitten am | Druck-  Bettung bu Bezeichnung
Anfang Ende Anfang Ende | ausfall
- - - - n m % <Hime "
1 1 3 26.000 - 0.000 0.000 - - -
2 1 2 26.420  beids. | 0.000 0.000 - - -
3 2 3 26.420 beids. 0.000 0.000
4 3 6 26.000 beifds. 0.000 0.000
5 3 5 26.420  beids. | 0.000 0.000
6 5 6 26.420  beids. | 0.000 0.000
7 2 5 26.000 beids. 0.000 0.000
8 3 9 26.000 beids. 0.000 0.000
9 3 8 26.420  beids. | 0.000 0.000
10 8 9 26.420 beids. 0.000 0.000
11 £ 12 26.000 beids. 0.000 0.000
12 R 26.420  beids. | 0.000 0.000 - - -
13 112 26.420  beids. | 0.000 0,000 - - -
14 8 11 26,000 beids. 0,000 0.000 - - -
15 5 8 26,000 beids. 0.000 0,000 - - -
16 12 15 26.000 - 0.000 0.000 - - -
17 12 14 26,420 beids. 0.000 0.000 - - N
18 14 15 26.420 heids. 0.000 0.000
31 1 14 26,000 hetds. 0,000 0,000

Statik
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Stahlstdbe aus narmierten Profilen

Stab | Material Profilbezeichnung Biegung Stab | Material Profilbezeichnung Biegung
un Acess un Acess

1 5235 (St37) HESOOM ¥ 11 §235 (5t37) HESOOM ¥

2 | $235 (St37) | HESOOM M 12 5235 (St37)  HES0OM ¥

3 | 5235 (St3N) HES0OM ¥ 13 5235 (St37) HESOOM ¥

4 | $235 (St37) | HESOOM M 14 5235 (5t37)  HE9S00M ¥

6 | 5235 (St37) | HESOOM ¥ 15 $235 (St37)  HE90OM M

6 | S235 (St37) HES00M Y 16 5235 (5t37) HESQQM ¥

7 52356 (5t37) HE9OOM ¥ 17 S235 (St37) HESOOM y

8 | 5235 (St37) HES0OM Y 18 5235 (5t37) HESQQM ¥

9 | 5235 (St37) | HESOOM Y 31 8235 (St37)  HEY0OM Y

10 | S235 (St37) | HE200M M
elastische Kennwerte der Stébe
Die hier aufgelisteten Kennwerte sind die Ei fur die lineare Die Qi te wurden entweder direkt
vorgegeben, aus den typisierten Querschnittsangaben (entspr. der Tabellen) , der ildatei
oder aus dem Qu teprogramm 4H-QUER importiert. Bei g a itten weist die Zeile (A) die Werte am Stabanfang
und die Zeile (E) die Werte am Stabende aus. Da das 4H-NIS|-Rechenprogramm die Querschnitte aus der Profildatei und die typisierten Quer-
schnitte nach der Theorie der dil Q itte in seine Ei auflést, kénnen die vom F prog intern ver
Kennwerte bei diesen @ itten von den hier geringfiigig ichen. Der E-Modul von Stahl wurde ggfis. mit yM reduziert,
Stab Material E-Modul A I Wo Wu Quelle

My /n2 o2 ord 1 omd -

1 Stah1: §235 (5t37) 173554 424.0  570400.0 - - aus Profildatei

2 Stah1: $235 (5t37) 173554 424.0  570400.0 - - aus Profildatet

3 Stah1: $238 (St37) 173554 424.0  570400.0 - - aus Profildatei

4 Stah1: 5235 (5t37) 173554 424.0  570400.0 - - aus Profildatei

5 Stah1: $235 (St37) 173554 424.0  570400.0 - - aus Profildated

6 Stah1: S235 (5t37) 173554 424.0 570400.0 o - aus Profildatef

7 Stah1: $235 (5t37) 173554 424.0  570400.0 - - aus Profildated

8 Stah1: §235 (5t37) 173554 424.0 570400.0 .- - aus Profildatef

9 Stah1: S235 (5t37) 173554 424.0  570400.0 - - aus Profildatei

10 Stah1: 5235 (St37) 173554 424.0 570400.0 o= - aus Profildatef

1 Stah1: 5235 (5t37) 173554 424.0 570400.0 o - aus Profildatei

12 Stah1: $235 (St37) 173554 424.0  570400.0 - - aus Profildated

13 Stah1: 5235 (5t37) 173554 424.0 570400.0 .- - aus Profildatef

14 Stah1: $235 (5t37) 173554 424.0  570400.0 - - aus Profildated

15 Stah1: $235 (5t37) 173554 424.0 570400.0 .- - aus Profildatef

16 Stah1: 5235 (5t37) 173554 424.0  570400.0 - - aus Profildatei

17 Stah1: 5235 (St37) 173854 424.0 570400.0 o= - aus Profildatet

18 Stah1: 5235 (5t37) 173554 424.0 570400.0 o - aus Profildatef

31 Stahl: $235 (5t37) 173554 424.0  570400.0 - - aus Profildated

STRUKTUR: DER:BELASTUNG

Beschreibung der Belastungsstruktur

Auf der linken Seite sind die Beziehungen der Einwirkungen, Lastfallordner und Lastfalle zueinander in einer Baumstruktur dargestellt. Auf der
rechten Seite sind die iberlager i i den links Objekten zug ben. Ein L entspricht
iiberlagerungstechnisch einer Extremierung der in ihm definierten Objekie und kann seinerseits wiederum additiv oder alternativ iiberlagert werden.

verwendete Symbole: :u Einwirkung E"[_j' Lastfallordner ]L Lastfall & Imperfektionsialle
j],l 1: stindige Lasten standige Lasten)
‘ [l 1: Eigengewicht (1) additiv

Beschreibung der Belastungsstruktur

Auf der linken Seite sind die Beziehungen der Einwirkungen, L und Lastfalle zuei in einer Baumstruktur dargestellt. Auf der
rechten Seite sind die iiber ifi i den links Objekten zug Ein L i
iiberlagerungstechnisch einer Extremierung der in ihm definierten Objekte und kann seinerseits wiederum additiv oder alternativ iberlagert werden.
ﬂjl 2: allg. Verkehrslasten veranderliche Lasten

[l 2: Verkehr (1) additiv

LASTBILDER: IN:LASTFALL 1: EIGENGEWICHT (1)

belastete Objekte in Lastfall 1

// \\ \\ " A
FN \ / /
/ 5
7 ) N \ / L A
N \ / /
/ Y, \ ] \
. \\ \ \
N
// \/ \ \
Punktlasten in Lastfall 1
Punkt | Syst. Px Pz My Purkt | Syst. Px Pz My
<M <t <Hn <M <t <Hn
2 X-¥-Z 0.000 650.000 0.000 11| X-v-Z 0.000  1300.000 0.000
5 X-Y-Z 0.000  1300.000 0.000 14| X-Y-1 0.000 650.000 0.000
8 X-Y-1 0.000  1300.000 0.000
EASTBILDER AN LASTEALL 2: MERKERR: () v

belastete Objekte in Lastfall 2

Statik
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Punktlasten in Lastfall 2

Punkt | Syst. Px Pz My Punkt | Syst. Px Pz My
- - kS <h <hm - - kS <h <hm
2| X-Y-Z 0.000 270.000 0.00C 11 | X-Y-Z 0.000 540.000 0.00C
5| X-Y-2 0.000 540.000 0.000C 14 | X-Y-Z 0.000 270.000 0.000
8| X-Y-Z 0.000 540.000 0.000

BESCHREIBUNG -DER-GEFORDERTEN -NAGHWEISE

Bei Anwendung der Uberlagerungsregeln nach Eurocode bedeuten:

Fdom Kombinationsbeiwert flr eine flihrende Verkehrslasteinwirkung (Leiteinwirkung)
Ysub Kombinationsbeiwert flr eine nichtfihrende Verkehrslasteinwirkung (Begleiteinwirkung)
ysup  Teilsicherheitsbeiwert flr unglinstig wirkende Laststellungen

yinf Tetlsicherheitsbeiwert flr glinstig wirkende Laststellungen

Bei Anwendung der Uberlagerungsregeln nach DIN 18800 bedeuten:

Ydom  Kombinationsbeiwert flir eine Hauptkombination
“Faub Kombinationsbeiwert flr eine Nebenkombination

Uberlagerungsregeln FB101 und DIN 1055-100 verhalten sich wie Eurocode.
Bei nichtlinearer Berechnung bleiben Extremalbildungsvorschriften unberiicksichtigt

Nachweis 1: DIN 18800 Tragfdhigkeit (Th. I. Ord.)
DIN 18800 Tragféhigkeit (Th. |. Ord.): Tragféhigkeit nach DIN 18800:2008-11

1: Standardkombination

e
Extr

zum Nachweis 1, Typ: Jard, Uberlagerungsregel: DIN 18800

Einw. |¥om Wb | ysup  yint

1 1.00 1.00 | 1.35 1.00
2 1.00 0.90 | 1.50 0.00

Stabverzeichnis zum Nachweis 1:

Der Nachweistyp (Spalte 2) steuert, ob die Querschnittsausnutzung Gber die SchnittgréRen-Interaktion (plastisch, EI.757) oder Gber die Grenzspannungen
(elastisch, EI.747) ermittelt wird. Beim plastischen Nachweis sind die Eintrage der Spalten 3 bis 8 ohne Bedeutung. Beim elastischen Nachweis legen sie
im einzelnen fest: (3) Normalspannungsnachweis nach Gl.31, (4) Schubspannungsnachweis GI.32, (5) Vergleichsspannungsnachweis GI.33. Die Spalten 6
bis 8 legen fest, in welcher Form ortlich begrenztes Plastizieren erlaubt ist. Im Einzelnen: (8) o/oRrd < 0,5 oder t/trd < 0,6 nach EI.747, (7) allgemein nach
EI.749, (8) fiir Stabe mit I-Querschnitt nach EI.750. Spalte 9 legt fest, ob der grenz (b/t) - Nachweis nach Tab.12-14,15,18 gefiihrt werden soll.

Stab | Nachweistyp ol n ov | begrenzte Plastiz.| b/t Stab | Nachweistyp ol ™ ov | begrenzte Plastiz.| b/t

(13 2) (33 &) () 52 I O] () (1} 2) (3 L) (o) By (8 4)
1 plastisch - - - -- -- -- Jja 11 plastisch -- -- -- -- -- -- ja
2 plastisch - -- -- -- .- .- Ja 12 plastisch -- -- -- - .- -- Jja
3 plastisch -- -- -- -- -- -- ja 13 plastisch -- -- -- -- -- -- ja
4 plastisch - - -- -- -- -- Jja 14 | plastisch -- -- -- - -- - ja
5  plastisch .- - -- -- -- -- Jja 15 | plastisch -- -- - - -- - ja
6 plastisch o -- - -- - -- ja 16 plastisch -- -- -- -- -- -- ja
7 plastisch - -- .- -- -- - Ja 17 plastisch -- -- -- -- -- -- ja
8  plastisch - -- - -- -- - Jja 18 | plastisch -- -- -- -- - -- ja
9 plastisch -- - -- -- - -- ja 31 plastisch -- - - - - . ja
10 plastisch -- -- -- -- -- -- ja

VORSCHRIFTEN

DIN 18800-1: Stahlbauten - Teil 1: Bemessung und Konstruktion, Ausgabe November 2008

DIN 18800-2: Stahlbauten - Teil 2: Stabi1itatsfdlle - Knicken von Stdben und Stabwerken,
Ausgabe November 2008

DIN 18800-3: Stahlbauten - Tel1l 3: Stabi11tdtsfdlle - Plattenbeulen, Ausgabe November 2008

NACHWEIS -1:-ZUSAMMENFASSUNG

extremale Lagerreaktionen der Knoten (-fach)

Knonr Typ APx APz AM Knonr Typ APx APz AM
kH Kk <hm kH kH <hm
1 Min| 2939.13 -5130.00 0.00 Max| -2939.13 -2600.00 0.00
Max| 5799.13 -2600.00 0.00 Minimum| -5799.13 -5130.00 0.00
15 Min| -5799.13 -5130.00 0.00 Maximum| 5799.13 -2600.00 0.00
Normalkraft N Querkraft Q Moment M
Min/Max: -7073.80/4419.55 kN Min/Max: 0.00/0.00 kN Min/Max: 0.00/0.00 kNm

extremale SchnittgréBen

Knonr s |Typ N Q M Knonr s |Typ N Q M
" kM <h kb " kH <k khkm
| stab 1 | Stab 7
1 0.00[Min| -2899.57 0.00 0.00 2 0.00[Min| -5074.24 0.00 0.00
Max| -1469.57 0.00 0.00 Max| -2571.74 0.00 0.00
3 26.00|Min| -2899.57 0.00 0.00 5 26.00(Min| -5074.24 0.00 0.00
Max| -1469.57 0.00 0.00 Max| -2571.74 0.00 0.00
| stab 2 | Stab 8
1 0.00[Min| -5892.74 0.00 0.00 6  0.00|Min| 1469.57 0.00 0.00
Max| -2986.57 0.00 0.00 Max| 2899.57 0.00 0.00
2 26.42[Min| -5892.74 0.00 0.00 9 26.00|Min| 1469.57 0.00 0.00
Max| -2986.57 0.00 0.00 Max| 2899.57 0.00 0.00
| stab 3 | stab 9
2 0.00[Min| 2239.93 0.00 0.00 6  0.00|Min| -1473.18 0.00 0.00
Max| 4419.55 0.00 0.00 Max| -746.64 0.00 0.00
3 26.42|Min| 2239.93 0.00 0.00 8  26.42|Min| -1473.18 0.00 0.00
Max| 4419.55 0.00 0.00 Max| -746.64 0.00 0.00
| stab 4 | stab 10
3 0.00[Min| 734.78 0.00 0.00 8  0.00[Min[ -1473.18 0.00 0.00
Max| 1449.78 0.00 0.00 Max| -746.64 0.00 0.00
6 26.00|Min| 734.78 0.00 0.00 9 26.42|Min| -1473.18 0.00 0.00
Max| 1449.78 0.00 0.00 Max| -746.64 0.00 0.00
| Stab & | Stab 11
3 0.00[Min| -4419.55 0.00 0.00 9 0.00[Min| 734.78 0.00 0.00
Max| -2239.93 0.00 0.00 Max| 1449.78 0.00 0.00
5 26.42[Min| -4419.55 0.00 0.00 12 26.00|Min| 734.78 0.00 0.00
Max| -2239.93 0.00 0.00 Max| 1449.78 0.00 0.00
| stab & | stab 12
5 0.00[Min| 746.64 0.00 0.00 9 0.00[Min| 746.64 0.00 0.00
Max| 1473.18 0.00 0.00 Max| 1473.18 0.00 0.00
. 6 26.42|Min| 746.64 0.00 0.00 11 26.42|Min| 746.64 0.00 0.00
Stat|k Max| 1473.18 0.00 0.00 Max| 1473.18 0.00 0.00
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extremale SchnittgréBen

Knonr s |Typ N Q M Knonr s |Typ N Q M
" kM <h kehm " kM <h kb
| stab 13 Max| -1469.57 0.00 0.00
11 0.00|Min| -4419.55 0.00 0.00 16 26.00|Min| -2899.57 0.00 0.00
Max| -2239.93 0.00 0.00 Max| -1469.57 0.00 0.00
12 26.42|Min| -4419.55 0.00 0.00 Stab 17
Max| -2239.93 0.00 0.00 12 0.00[Min| 2239.93 0.00 0.00
| Stab 14 Max| 4419.55 0.00 0.00
8  0.00[Min| -7973.80 0.00 0.00 14 26.42(Min| 2239.93 0.00 0.00
Max| -4041.30 0.00 0.00 Max| 4419.55 0.00 0.00
11 26.00|Min| -7973.80 0.00 0.00 | Stab 18
Max| -4041.30 0.00 0.00 14 0.00[Min| -5892.74 0.00 0.00
| Stab 15 Max| -2986.57 0.00 0.00
5 0.00[Min| -7973.80 0.00 0.00 15 26.42|Min| -5892.74 0.00 0.00
Max| -4041.30 0.00 0.00 Max| -2986.57 0.00 0.00
8 26.00|Min| -7973.80 0.00 0.00 [Stab 31
Max| -4041.30 0.00 0.00 11 0.00[Min| -5074.24 0.00 0.00
Stab 16 Max| -2671.74 0.00 0.00
12 0.00[Min[ -2899.57 0.00 0.00 14 26.00(Min| -5074.24 0.00 0.00
Max| -1469.57 0.00 0.00 Max| -2571.74 0.00 0.00
13.00|Min| -2899.57 0.00 0.00 MAnimum -7973.80 0.00 0.00
Max| -1469.57 0.00 0.00 Max imum 4419.55 0.00 0.00
15.60|Min| -2899.57 0.00 0.00
max. Ausnutzung U
Max: 0.921
maximale Ausnutzung
Knonr s ‘ U Knonr s ‘ u Knonr s ‘ U Knonr s | u Knonr s | u
i n n n n
| stab 1 | stab 5 | stab 9 | stab 13 | stab 17
1 0.00] 0.555 3 .00 0.686 6 0.00] 0.3% 11 0.00] 0.686 12 0.00] 0.478
3 26.00] 0.555 5  26.42] 0.686 8 26.42| 0.39 12 26.42| 0.686 14 26.42| 0.478
[stab 2 [stab 6 ['stab 10 ["stab 14 ["stab 18
1 0.00] 0.792 5 .00 0.159 8  0.00] 0.39 8  0.00] 0.921 14 0.00] 0.792
2 26.42| 0.792 6 26.42| 0.159 9 26.42| 0.396 11 26.00| 0.921 15 26.42| 0.792
| stab 3 | stab 7 | stab 11 | stab 15 | stab 31
2 0.00] 0.478 2 0.00] 0.735 9 0.00] 0.157 5  0.00] 0.921 11 0.00] 0.735
3 26.42] 0.478 5  26.00] 0.735 12 26.00| 0.157 8  26.00] 0.921 14 26.00| 0.735
[Stab 4 [Stab 8 [Stab 12 [Stab 16 MinTmum 0.157
3 0.00‘ 0.157 6 0.00‘ 0.313 [ 0.00‘ 0.158 12 0.00‘ 0.555 Maximum 0.921
6 26,00 0.157 9 26,00 0.313 11 26.42| 0.159 15 26.00| 0.555
G 6%‘ H ?§Wﬁ 6M ?M ﬁ“m ?ﬁ?ﬁ% 6§6 H??M? %t A
max. Ausnutzung U
Max: 0.921
Y
Lol |
11)
maximale Ausnutzung
Knonr s U Knonr s U Knonr s U Knonr § U Knonr s U
i r ir i i
Stab 1 Stab § Stab 9 | Stab 13 | stab 17
1 0.00] 0.555 3 0.00] 0.686 6 0.00] 0.39% 11 0.00] 0.686 12 0.00] 0.478
3 26,00 0.555 5 26.42| 0.686 8 26.42| 0.396 12 26.42| 0.686 14 26.42| 0.478
| stab 2 | stab 6 | stab 10 | stab 14 | stab 18
1 0.00] 0.792 5 0.00] 0.159 8  0.00] 0.39% 8  0.00[] 0.921 14 0.00] 0.792
2 26.42| 0.792 6 26.42| 0.159 9 26.42| 0.396 11 26.00|| 0.921 15 26.42| 0.792
| stab 3 | stab 7 | stab 11 | stab 15 | stab 31
2z 0.00] 0.478 2z 0.00] 0.735 9 0.00] 0.157 5 0.00[| 0.921 11 0.00] 0.735
3 26.42| 0.478 5 26,00 0.735 12 26.00| 0.157 8 26.00|| 0.921
| stab 4 | stab 8 | stab 12 | stab 16 Mintmum 0.157
3 0.00’ 0.157 6 0.00’ 0.313 9 0.00‘ 0.159 12 0.00‘ 0.555 Max Tmum 0.921
6 26.00| 0.157 9  26.00| 0.313 11 26.42| 0.159 15 26.00| 0.555

Die Berechnungen der Vordimensionierung haben eine maximale
Auslastung von 0.921 ergeben bei der Wahl von HEM900 Profilen
fur das Haupttragwerk.Um die 10% Sicherheit zu gewahrleisten,
werden HEM1000 Profile verbaut.

Statik
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Sekundartragwerk AXO 1:700

Haupttragwerk AXO 1:700

a gwerk
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Abgehangte Bladekonstruktion
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Die Fassade



Elektrochrome Glaser verandern bei Sonneneinstrahlung

durch einen elektrischen Impuls ihre Farbe. Eine Oxidbeschichtung
auf der Innenseite von zwei Glasern, die durch eine leitfahige
Polymerfolie miteinander verbunden sind, sorgt dafur, dass die
blauliche Farbung des Glases beim Anlegen einer elektrischen
Spannung entsteht. Dadurch wird der Licht- und Energiedurchlass
deutlich verringert. Bei bedecktem Himmel herrscht klare Sicht,
wahrend sich elektrochrome Glaser bei direkter Sonneneinstrahlung
durch den elektrischen Impuls zu Sonnenschutzglas verfarben.
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Schema

m';:
Npmwes ’
C;\

Die Anordnung der einzelnen Fassadenglaselemente in
Rautenform besteht aus Vierfachverglasung.Am Beispiel
der vier im Bild markierten Elemente wird die Drehbarkeit
nach Innen veranschaulicht.

"‘ i

e

Die Offnung dient zur Querliftung des Raumes und spielt
mit der Wahrnehmung der Grenze von Aussen und Innen.
Durch die Innendrehung kann maoglicher Platzregen nach
Aussen abgeleitet werden und kann durch Losung der
Halterung durch das Eigengewicht in die Ursprungsposition
bewegt werden.
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Die Raumwahrnehmung



Die Hohendifferenz wischen dem Krater und den Ebenen
des Entschleunungungsortes wirkt sich auf das Raum-

Wie auf einer Bricke stehend ist das Geflihl eines aul3er-
gewohnlichen Landschaftsausblicks eine Konstante und
untersteicht die Absicht des Reflektierens und Innehaltens,
aber auch das Gefuhl der Ungewil3heit und des Schwebens.

empfinden des Menschen aus.

LANGSSCHNITT SCHEMA 1:200

g

S9

A-A

9
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Die Boxen



AXO 1:1000

Der Zusammenschluss mehrer Kuben ergibt

ein Boxsystem. Eine Box ist an den "Aussen"-
Seiten mit einer wirksameren thermischen
Trennung und einem verstarkten Schallschutz

ausgestattet.

45 45 45 45
—tt———

Box

Kubus

— 315 — 36
| 45 45 45 |
A AR
/AN & ~X AR
// / /
7 7 N
7 )

5+5+5+

/ .o
o+ R

A\ ¥

NEL =125 13

WE3x7=21

WE 3x8=24

A 1:1000

t

] (e}

+— 16 —*

o
TN
<

WE 3x7 =21

>=WE24+21+21=66WE

GR 1:1000
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Der Kubus



1st LEVEL 1:200

GROUNDFLOOR

1st LEVEL

4589, 4mm——

Die Grundrisse der Kuben
sind variabel. Durch Tenn-
wande konnen die jeweiligen
Raume optional zusammen-
geschaltet werden.

8890,

6mm

2611,

SCHEMA 1:200

2mm

GROUNDFLOOR 1:200
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1 Wohneinheit = 1 Kubus

“\A_

1

Niiic

schematische Darstellung 1:150
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Die Energie



Die Kuhlung erfolgt nach demselben Prinzip
wie die Warmezufuhr. Das Wasser wird aus
dem Erdreich Uber die Decken geleitet und
nimmt so im Sommer die Warme auf und
wird anschliessend wieder in den Boden
abgeleitet. Als funktionierendes und
gebautes Beispiel kann der Post Tower

in Bonn als Vergleich herangezogen werden.

AXO 1:2000

Kuhlung
Abgabe des Warmebedarfs
durch Wasserleitungen durch
die Deckenbauteile.

30
24 6—

SCHWIMMEN

21

GRUPPENRAUME

BIBLIOTHEK

VERSORGUNG

LAGER

1:1000 TECHNIK

1
*3+3+3+4=4—5—+45+5—+—6—
34

—3

ERDWARME NUTZUNG
So wird Strom aus

Erdwdarme gewonnen
»Hot-Dry-Rock-Verfahren*

Wasser wird mit hohem Druck
in mehrere Kilometer tiefe Fels-
schichten gepumpt.

Im weitg

verandert die Flissigkeit die Span-
nungen. Es reifien Spalten auf,
durch die das Wasser stromt.

© Auf dem Weg durch den heifen
Untergrund erhitzt sich das F J

Wasser. Aufgrund des Drucks
steigt es in der zweiten Bohrung
weit nach oben, der Rest des
Weges wird gepumpt.

o Das heifle Wasser gibt seine
Hitze (ber einen Warmetauscher
an einen zweiten FUssigkeits-
kreislauf. Dieser treibt Turbinen

Die Energiegewinnung erfolgt durch
die Tiefenbohrungen in das Erdreich.
Die Technikraume sind unterirdisch
eingelassen.

Erdwarmenutzung

DER RASENDE STILLSTAND_Die Energie



Die einzelnen Glaspaneele verandern

je nach Sonnenstand die Transparenz
zu einem milchigen Raumeindruck um
die Helligkeit und die Warmeeinstrahlung
zu regulieren. Die einzelnen Paneele
sind auch einzeln zu steuern, um Raume
von der Aussenwelt abzublenden.

Elektrochrome Glaser

Die Glasfassaden sind mit einer transparenten

See-Through-Solarpaneelen Folie ausgerustet.

Die zusatzlichen Solargewinne entlasten
somit den Energiebedarf. Als Beispiel bietet
die Firma Voltarlux die Verarbeitung dieser
Technologie an.

Solare Gewinne

. V.
Warmeschutz %eschanung
%rom Moduldesign
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Die Blades



Luftungsschlitze und Konstruktion
verbunden zu einer Form.

Die Zu- und Abluft wird Uber die
im Tragwerk eingelassenen Haupt-
versorgungsrohre angeschlossen.
Eine Seite des Hohlprofils einer
Kubuseinheit bedient die Zuluft.
Die gegenliberliegende Seite

des anderen Blade Hohlprofils

ist fur die Abluft zustandig.

Das U-Konstrukt, auch Blade genannt,
ist eine vorgeschweilte Einheit.
Das Blade wird an die Oberkonstruktion

des Tragwerks befestigt und somit abgehangt. ﬂ
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Kubus Grundform
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Vier Blades mit drei Langsverbindungen [ I
an den Knotenpunkten entsprechen der
Grundkonstruktion einer Kubus Wohneinheit.
Die Kostruktion besteht aus IPE 400 Stahl/
profilen und hat den Anspruch modular zu
sein, um Erweiterungen und spatere i L]
Anpassungen zu ermdglichen. 1 AN
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LUFTUNGSSCHLITZE
IN KONSTRUKTION
EINGEBUNDEN

- o S

ABLUFT ZULUFT

Verbindung der Blades mit der
Oberkonstruktion des Haupttrag-
werks. Moglicher maximaler
Anschluss von drei Ebenen der
Bladekonstruktion untereinander.

2 Bladekonstruktionen mit 2 Erganzungsprofilen 1:200
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Die Innovation



Der Mensch ist in der heutigen Zeit einer Unmenge von Informationen
und Bildreizen ausgesetzt. Sowie der Laptop eine Revolution in der
Architektur ermoglicht hat, werden die Tablets diesen Prozeld noch
beschleunigen. Der Architekt ist ein Augenmensch, der Informationen
und Sinneseindrucke in kurzester Zeit verarbeitet.

Diese Bilderflut der Ideen wird gebremst durch die Komplexitat
der Anwendeung der digitalen Werkzeuge. Das Computer Aided Design
sollte in der raumlichen Formulierung im BIM liegen.

Die Folge ist eine Reihe von hochkomplexen Programmen. Der Architekt
der heutigen Zeit wird gezwungen eine Vielzahl dieser Programme zu
benutzen und wird dadurch Gefangener der CAD - Anwendungen.

Der Planer hat alle Instrumente zeitgleich zu bedienen und von

allen Anwendungen das Notwendigste zu beherrschen.

Die Kreativitat wird der Komplexitat der Benutzung dieser Werkzeuge
untergeordnet.
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Software solutions support communication of all participants

Allplan Architecture,
ArchiCAD (Graphisoft)
Vectorworks

Allplan Engineering ,
Glaser isb CAD

28

Nemetschek Scia,

Civil Sl sl Nemetschek Frilo

d Engineer
Engineer

Facilities . 3 Constr. Nemetschek
Aliplan i i SIS Construction Group*

Alifa

Building Controls

Engineer Additional solutions

Crem Solutions* HVAC
Engineer

Together with partners,
e.g. Plancal, ESS

* Available in German-speaking countries only

Android Nexus

Das Ziel ist die Eigenstandigkeit des

Planers.Jeder kann mit der Android basierten
Applikation auf dem Nexus 7 virtuell das

Gebaude erfahren und erforschen, Informationen
selbstandigfur die gewlnschten Baukorper aufrufen
und Simulationen zum starten anklicken. Wahrend
all dieser Prozesse kann der Planer seine
Anmerkungen in der App in Textform mit Zeitstempel
speichern und anschlie3end als Liste auswerten und
dem CAD-Spezialisten zur Uberarbeitung des

3D Modellszusenden. Die Entkoppelung von
Architekt und CAD-Spezialisten.

Bearbeitung des Bauwerkes durch Kommentare
der zu aktivierenden Elemente und Simulationsanimationen

ikation "Neues

in Allplan und Frilo

: IMII

Aktuelles 3D"Modell mit
Zeitstempel(auf externen
Server ggspeichert
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Mit der App "Neues BIM" wird der Architekt zum Dirigenten
der Planung und kreativen Gestaltung des Bauwerkes.

Die heutige Baukunst kann sich somit befreit von den Zwangen
der konventionellen CAD-Werkzeuge zur Baukultur weiterentwickeln.




Was ist BIM?

Buildung Information Modeling ist unabhangig von Zeit und Raum.Ob mehrere
zeitgleich oder in Abstanden von Jahren an demselben Projekt arbeiten ist irrelvant.
Wo die Beteiligten der Plannung sitzen ist nebensachlich solange diese Orte durch
das Internet miteinander verbunden sind.

Der Gedanke von BIM ist die Implementierung von Informationen im virtuellen
dreidimensionalen Raum. Dieser Raum wird in die Achsen X, y und z unterteilt.
Aus diesen Informationen, welche durch die Eingabe von Koordinaten zu Modellen
werden, konnen alle weitern Informationen abgeleitet werden,

u.a.Grundrisse, Ansichten, Schnitte.

Die Simulation liegt in der 4. Dimension, der Zeit, welche durch den Ablauf der
verschiedenen Informationen auf einer Zeitleiste einen "Film" abspielen lassen.
Die Anzahl der Dimensionen, die erweitert werden konnen ist "n".

Theoretisch unendlich.

Simplifizierung und Demokratisierung

Die Komplexitat der verschiedenen Programme und der Reibungsverlust von
Informationen durch den Transfer von Daten der verschiedenen Plattformen ist
alltaglich.

Die Ursache ist, das Bausoftware am Kunden oft vorbeientwickelt wird. Es kommt
vor, dass Aktionismusmit Innovation verwechselt wird.

Diese Diplomarbeit ist ein Gegenentwurf und stellt Simplifizierung in den Mittelpunkt.
Der Prototyp "Neues BIM" strebt danach unkonventionell zu sein.

Es erfolgt die Entkoppelung der Arbeit des Entwerfers von der des CAD-Spezialisten.
Somit kann sich jeder selbststandig einen Eindruck von der Gestalt eines Baukorpers
machen und alle relevanten Informationen und Simulationen auf seinem Tablet zu jeder
Zeit und an jedem Ort dieser Welt durch Kommentierungen bearbeiten.

=
7
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Die App: Neues BIM
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Aus den Bausoftwareprogrammen Allplan und dem Animations und Render Tool Cinema 4D
ist das 3D Modell nach allen Regeln der Kunst des BIM aufgebaut worden.
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File Edit Assets GameObject Component Terrain Window Help
umm | Layers ’,] [ Tall - |

NIEIE = | e

# Scene ame. = Hierarchy | =/ © Inspector | o o=
Tesxturad Wire | Create = | (AT . Tragwerk vereint Import Settings @ 2

I

3D_Element_4005
3D_Element_4006 [
3D_Element_4007 [ Model [ rig [ENTNECNE
3D_Element_4008 Import Animation

3D_Element_4009
3D_Element_4010
3D_Element_4011
3D_Element_4012
3D_Element_4013
3D_Element_4014
3D_Element_4015
3D_Element_4016
3D_Element_4017
3D_Element_4018
3D_Element_4019
3D_Element_4020
3D_Element 4021

[open|

(1) Mo animation data available in this model.

Revert H Apply |

Preview

£ | Create -| (@

e =
& GUI DrehkreuzAvatar
Wi Hintergrund
“\Kamera
“iLicht
WITB_74___ GUI_Drehkreuz
» i Materials

est Milos

_Element_:

& Tragwerk vereintAvatar
W\3D_K__rper

< image

|Js| ClickOnstuff
lis| drehkreuz
|Js| SaveNotes

Mit der Gaming Software Unity wurden die Informationen verarbeitet und angepasst.
Uber die Programmiersprache Java Script auf der Unity Plattform sind die Quellcodes
und Verhaltensregeln der App geschrieben worden.

(&3 Assembly-UnityScript - Asse;;\stargard A 3
File Edit View Search Project Build Run Version Control Tools Window Help

DEE0 ¢ KOO8 B B EKE: vw C BEOAB@ own  []d = .
Soluton - % || [ RollABalljs % | )
o B luti J i
5_7 @So ution DempF’r_oject_!VIllos % RollABall> ® Awake( g—<
@ €§ Assembly-UnityScript 10| s
#pragma strict %
=
s t | var tilt : Vector3 = Vector3.zero; 3
= 5 |var speed : float; &
2
8 private var circ : float; 2
I private var previousPosition : Vector3; 2
@script RequireComponent(Rigidbody) %‘
16/1-] function Start() ]
12 //Find the c ference of the circle so that the circle can be rotated the appropriate amount when rolling %
13 circ = 2 * Mathf.PI * collider.bounds.extents.x; =
14 previousPosition = transform.position; =
186 function Update () { )
tilt.x = -Input.acceleration.y;
20 tilt.z = Input.acceleration.x;
22 rigidbody.AddForce(tilt = speed * Time.deltaTime);
23 -}
25/-l| function LateUpdate()
26 {
27 var movement : Vector3 = transform.position - previousPosition;
movement = Vector3(movement.z,®, -movement.x);
transform.Rotate(movement / circ * 360, Space.World);
33 previousPosition = transform.position;
5 [¥
¢ 1 | »
Solution loaded. 1:1 INS |/ Feedback | @O0 A0 0-TaskList
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KONZEPTVORENTWURF GUI OBERFLACHE IN UNITY

LAGEPLAN MIT LIVE POSITIONSANGABE MAI 2013

UND BLICKRICHTUNG DER KAMERA ?

X-IY-/1Z- ACHSENANGABE ?

OBERFLACHE ZUR DREHUNG
OBERFLACHE ALS ANGABE DER STEUERUNG DER KAMERA IM RAUM ?
DER KAMERA IM RAUM ?

BILD IN BILD EINBLENDUNG DER INFORMATIONEN DES AKTIVIERTEN BAUTEILES ?

So wird Strom aus
Erdwarme gewonnen
,Hot-Dry-Rock-Verfahren*

€ Wasser wira mit hohem Druck
in mehrere Kilometer tiefe Fels-
schichten gepumpt

@) ' weitgenend trockenen Gestein
verandert die Flussigkeit die Span-
nungen. Es reiBen Spalten auf

durch die das Wasser strdomt.

o Auf dem Weg durch den heifen

" e LW
blablablablablablabl ablablal bla, J Untergrund extizt sich das
e%‘f \ - Wasser. Aufgrund des Drucks
g Y/ & steigt es in der zweiten Bohrung
weit nach oben, der Rest des
Weges wird gepumpt.

© D heiBe Wasser gibt seine
Hitze iber einen Warmetauscher
t

&) BUTTONS ZUM HOCH-/RUNTER UND LINKS-/RECHTS SCROLLEN  START DER ANIMATIONEN
(& UND WISCHEN DER INFORMATIONEN ? DURCH TEXTUREN IM MODELL ?
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Die Umsetzung



Die App"Neues BIM" funktioniert auf dem Android Nexus 7. Durch Berthrung des
unteren rechten Bildschirmfeld kann die Blickrichtung bewegt werden, im unteren
rechten Feld wird der Bewegungsmodus aktiviert. Der Lageplan inder oberen
linken Ecke zeigt den aktuellen Standort und die Blickrichtung. Das Achsensystem
im oberen rechten Rand passt sich zeitgleich an die neue Blickrichtung an.
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Durch Beruhren der einzelnen Elemente auf dem Bildschirm wird in diesem Beispiel
das Tragwerk rot markiert und ein Bild in Bild wird eingeblendet. Das ist Building
Information Modeling in seiner reinsten und einfachsten Form. Durch den Button
"new Comment" wird die Schreibfunktion aufgerufen.

what do you want to add
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Die Schreibfunktion hat eine automatische Rechtschreibfunktion. Das Berlihren
der einzelnen Felder aktiviert die Buchstaben der Tastatur. Der Text kann beliebig
lang eingegeben werden. Mit der Taste Fertig wird der Vorgang abgeschlossen.
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Uber den Button "Save Comment" kann der verfasste Text gespeichert werden.
Durch die Aktivierung von "Show Notes" kdnnen die jeweiligen Kommentare
mit dem Zeitstempel Datum und exakte Uhrzeit wieder aufgerufen werden.
Anschliel3end kdnnen die Anweisungen als Liste ausgegeben werden und

an den jeweiligen CAD-Speialisten zur Anderung des 3D Modells geschickt
werden.

Druch diese Funktionen fuhrt die App "Neues BIM" zu einer Simplifizierung der
Planungsprozesse. Alle Beteiligten konnen sich selbstandig Uber das jeweilige
Modell das der App "Neues BIM" vorliegt Uber den aktuellen Stand informieren.
Die Freiheit der virtuellen Bewegung durch das Gebaud schafft einen allgemeinen
Demokratisierungsprozess, weil spezielle Prozesse jedem grafisch vermittelt
werden konnen.

Somit wird dem Architekten das Werkzeug an die Hand gegeben wieder die
Energie in die Qualitat des Entwurfes zu investieren und sich frei zu machen
von den Zwangen der konventionellen CAD-Werkzeuge.
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Schlussfolgerung

Ziel dieser Diplomarbeit war es von der Entstehung der ersten Ideen

bis zur Konstruktion einer handfesten Innovation unter Beweis zu stellen.

Aus der personlichen Geschichte eines Ortes bis zur Verkipfung von

Utopie und Realitat. Eine Vision als architekttonischen Entwurf auszu-
formulieren und eigene digitale Werkzeuge zu gestalten. Visionen umsetzen.
Das Ziel des Entschleunigungsortes, wo Menschen sich von der Schnelligkeit
der heutigen Leistungsgesellschaft und Uber einen hineinbrechenden Datenflut
erholen konnen. Ein Projekt, dass fur andere ebenfalls ein Ort fur Visionen
werden kann. Im Gegensatz zu der von Virilo beschriebenen Dystopie, soll eine
Utopie der Einheit und Schwerelosigkeit, ein Ort der Regeneration fur die
Menschen entstehen.

Kroatien tritt 2013 in Die Europaische Union ein, das Projekt “der rasende Stillstand”
ist die symbolische Briicke zwischen der EU und Balkan und ebenfalls die Briicke
zwischen konventionellen und innovativen digitalen Werkzeugen.

“‘Das neue BIM” steht fur Simplifizierung und Demokratisierung von Informationen

und Daten. Es soll dem Planer und CAD Experten neue Unabhangigkeit voneinander
ermaoglichen, um schneller und zu Ergebnis von Bauprojekten zu gelangen. Die App
auf dem Nexus 7 befahigt zudem, ein neues Erleben von Baukunst zu ermdglichen,

da der Nutzer sich spielerisch und unabhangig durch das Gebaude bewegen kann.

Die Zukunftsvision ist das durch die weitere Verbreitung von Tablets und Applikationen,
Ideen einfacher geteilt und Kommunikation aller Parteien untereinander erleichtert wird.

"Der rassende Stillstand" als Symbol des Brickenschlages
verschiedenster Welten und Generationen.
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